
Imagi

掲載内容

営業情報

� 䝇䝢ニン䜾䝕䜱䝇䜽方式共焦Ⅼ䝴ニ䝑䝖

VCS

技術䞉サ䝫䞊䝖情報

� Meta

 

䛿䛨䜑䛾一歩䠄

� Meta

 

 

 

 

ging Te

掲載内容  

営業情報 

䝇䝢ニン䜾䝕䜱䝇䜽方式共焦Ⅼ䝴ニ䝑䝖

VCS 䛾䛤紹௓

技術䞉サ䝫䞊䝖情報

MetaMorph 䛜

䛿䛨䜑䛾一歩䠄㻹㼑㼠a㻹㼛㼞㼜㼔

Meta Imaging 

 

 

Team 

䝇䝢ニン䜾䝕䜱䝇䜽方式共焦Ⅼ䝴ニ䝑䝖

䛾䛤紹௓ 

技術䞉サ䝫䞊䝖情報 

䛜 Thorlabs

㻹㼑㼠a㻹㼛㼞㼜㼔 機能紹௓䠅

ging Series Ad

䝇䝢ニン䜾䝕䜱䝇䜽方式共焦Ⅼ䝴ニ䝑䝖

rlabs 社製電動精密回転䝇䝔䞊䝆制御䛻対応

機能紹௓䠅 

Administrat

     

䝇䝢ニン䜾䝕䜱䝇䜽方式共焦Ⅼ䝴ニ䝑䝖 X-Light

社製電動精密回転䝇䝔䞊䝆制御䛻対応

istrator 䛻䛴い䛶

    

Light 䛻超解像䝴ニ䝑䝖䛜実装可能䛺

社製電動精密回転䝇䝔䞊䝆制御䛻対応

䛻䛴い䛶(5) 

䛻超解像䝴ニ䝑䝖䛜実装可能䛺

社製電動精密回転䝇䝔䞊䝆制御䛻対応 

䛻超解像䝴ニ䝑䝖䛜実装可能䛺

 

䛻超解像䝴ニ䝑䝖䛜実装可能䛺 X-Light 

 

ight 



営業情報 

䝇䝢ニン䜾䝕䜱䝇䜽方式共焦Ⅼ䝴ニ䝑䝖

䛤紹௓ 

以前䛻紹௓䛥せ䛶い䛯䛰䛝ま䛧䛯䝇䝢ニン䜾䝕䜱䝇䜽方式共焦Ⅼ䝴ニ䝑䝖

㻾㼑㼟㼛㼘㼡㼠㼕㼛㼚㻕䝴ニ䝑䝖䛜実装䛥䜜䛯䝅䝇䝔䝮䛜

X-㻸㼕㼓㼔㼠 V㻞 V㻯㻿

照明方式䛻䜘䜚䚸䛣䜜ま䛷䛾共焦Ⅼ䝴ニ䝑䝖䛷䛿得䜙䜜䛺い高解像䛺䝕䞊䝍を簡単䛻䛛䛴非常䛻䛚手軽䛺コ䝇䝖䛷撮

影䛩䜛䛣䛸䛜䛷䛝ま䛩

本䝅䝇䝔䝮䛿

方䛿是非䛚立䛱寄䜚く䛰䛥い䚹ま䛯䚸本䝴ニ䝑䝖以外䛻䜒新型䝬䝹䝏䝥䝺䞊䝖䝸䞊䝎䞊

䞊ニン䜾䝅䝇䝔䝮䇾

 

 

 

䝇䝢ニン䜾䝕䜱䝇䜽方式共焦Ⅼ䝴ニ䝑䝖

以前䛻紹௓䛥せ䛶い䛯䛰䛝ま䛧䛯䝇䝢ニン䜾䝕䜱䝇䜽方式共焦Ⅼ䝴ニ䝑䝖

䝴ニ䝑䝖䛜実装䛥䜜䛯䝅䝇䝔䝮䛜

V㻯㻿 䛿従来䛾

照明方式䛻䜘䜚䚸䛣䜜ま䛷䛾共焦Ⅼ䝴ニ䝑䝖䛷䛿得䜙䜜䛺い高解像䛺䝕䞊䝍を簡単䛻䛛䛴非常䛻䛚手軽䛺コ䝇䝖䛷撮

影䛩䜛䛣䛸䛜䛷䛝ま䛩䚹 

本䝅䝇䝔䝮䛿 㻝㻞 月 㻝 日～

方䛿是非䛚立䛱寄䜚く䛰䛥い䚹ま䛯䚸本䝴ニ䝑䝖以外䛻䜒新型䝬䝹䝏䝥䝺䞊䝖䝸䞊䝎䞊

䞊ニン䜾䝅䝇䝔䝮䇾I㼙a㼓㼑X㼜㼞㼑㼟㼟㻹㼕㼏㼞㼛 㻯㼛㼚㼒㼛㼏

 

 

䝇䝢ニン䜾䝕䜱䝇䜽方式共焦Ⅼ䝴ニ䝑䝖

以前䛻紹௓䛥せ䛶い䛯䛰䛝ま䛧䛯䝇䝢ニン䜾䝕䜱䝇䜽方式共焦Ⅼ䝴ニ䝑䝖

䝴ニ䝑䝖䛜実装䛥䜜䛯䝅䝇䝔䝮䛜

䛿従来䛾 X-㻸㼕㼓㼔㼠 ྠ様䚸

照明方式䛻䜘䜚䚸䛣䜜ま䛷䛾共焦Ⅼ䝴ニ䝑䝖䛷䛿得䜙䜜䛺い高解像䛺䝕䞊䝍を簡単䛻䛛䛴非常䛻䛚手軽䛺コ䝇䝖䛷撮

日～㻟 日䚸神戸䛷開催䛥䜜䜛分子生物学会䛷実機展示を予定䛧䛶䛚䜚ま䛩䛾䛷䚸䛤興味

方䛿是非䛚立䛱寄䜚く䛰䛥い䚹ま䛯䚸本䝴ニ䝑䝖以外䛻䜒新型䝬䝹䝏䝥䝺䞊䝖䝸䞊䝎䞊

I㼙a㼓㼑X㼜㼞㼑㼟㼟㻹㼕㼏㼞㼛 㻯㼛㼚㼒㼛㼏

䝇䝢ニン䜾䝕䜱䝇䜽方式共焦Ⅼ䝴ニ䝑䝖 X-Lig

以前䛻紹௓䛥せ䛶い䛯䛰䛝ま䛧䛯䝇䝢ニン䜾䝕䜱䝇䜽方式共焦Ⅼ䝴ニ䝑䝖

䝴ニ䝑䝖䛜実装䛥䜜䛯䝅䝇䝔䝮䛜 㻹㼑㼠a㻹㼛㼞㼜㼔

ྠ様䚸㻸㻱㻰 光源䛻䜘䜛励起䛻䜘䜚䚸独自䛾䝢ンホ䞊䝹䝟䝍䞊ンを利用䛧䛯特殊䛺

照明方式䛻䜘䜚䚸䛣䜜ま䛷䛾共焦Ⅼ䝴ニ䝑䝖䛷䛿得䜙䜜䛺い高解像䛺䝕䞊䝍を簡単䛻䛛䛴非常䛻䛚手軽䛺コ䝇䝖䛷撮

日䚸神戸䛷開催䛥䜜䜛分子生物学会䛷実機展示を予定䛧䛶䛚䜚ま䛩䛾䛷䚸䛤興味

方䛿是非䛚立䛱寄䜚く䛰䛥い䚹ま䛯䚸本䝴ニ䝑䝖以外䛻䜒新型䝬䝹䝏䝥䝺䞊䝖䝸䞊䝎䞊

I㼙a㼓㼑X㼜㼞㼑㼟㼟㻹㼕㼏㼞㼛 㻯㼛㼚㼒㼛㼏a㼘䇿䛺䛹䜒展示䛥せ䛶い䛯䛰䛝ま䛩䚹

Light 䛻超解像䝴ニ䝑䝖䛜実装可能䛺

以前䛻紹௓䛥せ䛶い䛯䛰䛝ま䛧䛯䝇䝢ニン䜾䝕䜱䝇䜽方式共焦Ⅼ䝴ニ䝑䝖

㻹㼑㼠a㻹㼛㼞㼜㼔 䛷サ䝫䞊䝖䛥䜜ま䛩

光源䛻䜘䜛励起䛻䜘䜚䚸独自䛾䝢ンホ䞊䝹䝟䝍䞊ンを利用䛧䛯特殊䛺

照明方式䛻䜘䜚䚸䛣䜜ま䛷䛾共焦Ⅼ䝴ニ䝑䝖䛷䛿得䜙䜜䛺い高解像䛺䝕䞊䝍を簡単䛻䛛䛴非常䛻䛚手軽䛺コ䝇䝖䛷撮

日䚸神戸䛷開催䛥䜜䜛分子生物学会䛷実機展示を予定䛧䛶䛚䜚ま䛩䛾䛷䚸䛤興味

方䛿是非䛚立䛱寄䜚く䛰䛥い䚹ま䛯䚸本䝴ニ䝑䝖以外䛻䜒新型䝬䝹䝏䝥䝺䞊䝖䝸䞊䝎䞊

䇿䛺䛹䜒展示䛥せ䛶い䛯䛰䛝ま䛩䚹

䛻超解像䝴ニ䝑䝖䛜実装可能䛺

 

以前䛻紹௓䛥せ䛶い䛯䛰䛝ま䛧䛯䝇䝢ニン䜾䝕䜱䝇䜽方式共焦Ⅼ䝴ニ䝑䝖 X-㻸㼕㼓㼔㼠 V㻞

䛷サ䝫䞊䝖䛥䜜ま䛩䚹

光源䛻䜘䜛励起䛻䜘䜚䚸独自䛾䝢ンホ䞊䝹䝟䝍䞊ンを利用䛧䛯特殊䛺

照明方式䛻䜘䜚䚸䛣䜜ま䛷䛾共焦Ⅼ䝴ニ䝑䝖䛷䛿得䜙䜜䛺い高解像䛺䝕䞊䝍を簡単䛻䛛䛴非常䛻䛚手軽䛺コ䝇䝖䛷撮

日䚸神戸䛷開催䛥䜜䜛分子生物学会䛷実機展示を予定䛧䛶䛚䜚ま䛩䛾䛷䚸䛤興味

方䛿是非䛚立䛱寄䜚く䛰䛥い䚹ま䛯䚸本䝴ニ䝑䝖以外䛻䜒新型䝬䝹䝏䝥䝺䞊䝖䝸䞊䝎䞊

䇿䛺䛹䜒展示䛥せ䛶い䛯䛰䛝ま䛩䚹

䛻超解像䝴ニ䝑䝖䛜実装可能䛺

 

㻸㼕㼓㼔㼠 V㻞 䛻 V㻯㻿

䚹 

光源䛻䜘䜛励起䛻䜘䜚䚸独自䛾䝢ンホ䞊䝹䝟䝍䞊ンを利用䛧䛯特殊䛺

照明方式䛻䜘䜚䚸䛣䜜ま䛷䛾共焦Ⅼ䝴ニ䝑䝖䛷䛿得䜙䜜䛺い高解像䛺䝕䞊䝍を簡単䛻䛛䛴非常䛻䛚手軽䛺コ䝇䝖䛷撮

日䚸神戸䛷開催䛥䜜䜛分子生物学会䛷実機展示を予定䛧䛶䛚䜚ま䛩䛾䛷䚸䛤興味

方䛿是非䛚立䛱寄䜚く䛰䛥い䚹ま䛯䚸本䝴ニ䝑䝖以外䛻䜒新型䝬䝹䝏䝥䝺䞊䝖䝸䞊䝎䞊䇿㼕㻟X䇿䚸新型䝝䜲コン䝔ン䝒䝇䜽䝸

䇿䛺䛹䜒展示䛥せ䛶い䛯䛰䛝ま䛩䚹 

䛻超解像䝴ニ䝑䝖䛜実装可能䛺 X-Ligh

㻯㻿㻔V㼕㼐㼑㼛 㻯㼛㼚㼒㼛㼏a㼘 㻿㼡㼜㼑㼞 

光源䛻䜘䜛励起䛻䜘䜚䚸独自䛾䝢ンホ䞊䝹䝟䝍䞊ンを利用䛧䛯特殊䛺

照明方式䛻䜘䜚䚸䛣䜜ま䛷䛾共焦Ⅼ䝴ニ䝑䝖䛷䛿得䜙䜜䛺い高解像䛺䝕䞊䝍を簡単䛻䛛䛴非常䛻䛚手軽䛺コ䝇䝖䛷撮

日䚸神戸䛷開催䛥䜜䜛分子生物学会䛷実機展示を予定䛧䛶䛚䜚ま䛩䛾䛷䚸䛤興味

䚸新型䝝䜲コン䝔ン䝒䝇䜽䝸

Light VCS 䛾

㻔V㼕㼐㼑㼛 㻯㼛㼚㼒㼛㼏a㼘 㻿㼡㼜㼑㼞 

光源䛻䜘䜛励起䛻䜘䜚䚸独自䛾䝢ンホ䞊䝹䝟䝍䞊ンを利用䛧䛯特殊䛺

照明方式䛻䜘䜚䚸䛣䜜ま䛷䛾共焦Ⅼ䝴ニ䝑䝖䛷䛿得䜙䜜䛺い高解像䛺䝕䞊䝍を簡単䛻䛛䛴非常䛻䛚手軽䛺コ䝇䝖䛷撮

日䚸神戸䛷開催䛥䜜䜛分子生物学会䛷実機展示を予定䛧䛶䛚䜚ま䛩䛾䛷䚸䛤興味䛾あ䜛

䚸新型䝝䜲コン䝔ン䝒䝇䜽䝸

 

䛾

 

䛾あ䜛

䚸新型䝝䜲コン䝔ン䝒䝇䜽䝸
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rlabs を䜰䜽䝔䜱䝤䛻䛧，ୗ䛾

 

 

Thorlabs 社製電動精密回転䝇䝔䞊䝆制御䛻対応

䛛䜙䛾設定䛿以ୗ䛾通䜚䛷䛩䚹

g Series Admini

を䜰䜽䝔䜱䝤䛻䛧，ୗ䛾

社製電動精密回転䝇䝔䞊䝆制御䛻対応

 

回転マウント

適用࡟光学素子࡞様々ࡾがあࢪ

また，

各

ビボイ࣓ーࢪャー

転撮影等࡟も対応可能࡞回転ࢫテー࡛ࢪすࠋ

 
 
 
 

䛛䜙䛾設定䛿以ୗ䛾通䜚䛷䛩䚹

dministrator を立䛱ୖ䛢，

を䜰䜽䝔䜱䝤䛻䛧，ୗ䛾 Settigns

社製電動精密回転䝇䝔䞊䝆制御䛻対応

 

回転マウント

適用࡟光学素子࡞様々ࡾがあࢪ

また，回転プラットフォー࣒ࡣ࡟

各 4つあࠊࡾ

ビボイ࣓ーࢪャー

転撮影等࡟も対応可能࡞回転ࢫテー࡛ࢪすࠋ

 
 
 
 

䛛䜙䛾設定䛿以ୗ䛾通䜚䛷䛩䚹䠄本設定方法䛿

を立䛱ୖ䛢，

  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

ttigns を䜽䝸䝑䜽䛧ま䛩䚹

社製電動精密回転䝇䝔䞊䝆制御䛻対応

回転マウントPRM1/MZ8

適用࡟光学素子࡞様々ࡾがあࢪ

回転プラットフォー࣒ࡣ࡟

つあࠊࡾ他ユニットࡢ

ビボイ࣓ーࢪャーMIIS内࡟設置すࡿこ

転撮影等࡟も対応可能࡞回転ࢫテー࡛ࢪすࠋ

䠄本設定方法䛿 Ver.7

を立䛱ୖ䛢，Install Syste

を䜽䝸䝑䜽䛧ま䛩䚹 

 

社製電動精密回転䝇䝔䞊䝆制御䛻対応 

Z8ࡢ中央ࡢ開口部ࡣ標準ࡢ

適用可能࡛࡟光学素子࡞様々ࡾがあࢪ

回転プラットフォー࣒4#ࡣ࡟-

他ユニットࡢ追加が可能࡛すࠋ弊社製品ࡢ

内࡟設置すࡿこ

転撮影等࡟も対応可能࡞回転ࢫテー࡛ࢪすࠋ

Ver.7.8.13 䜘䜚対応予定䛷䛩

 System Devices

ࡢ標準ࡣ開口部ࡢ中央ࡢ

࡛すࠋ 

-40穴ࠊM4穴ࠊ

能࡛すࠋ弊社製品ࡢ

内࡟設置すࡿこ࡟࡜よࡾ

転撮影等࡟も対応可能࡞回転ࢫテー࡛ࢪすࠋ 

䜘䜚対応予定䛷䛩

evices 䜘䜚 Thor

SM1内ネࡢ標準ࡣ開口部ࡢ中央ࡢ

穴ࠊM3穴が

能࡛すࠋ弊社製品ࡢイン

回ࡢࢫマウࡾよ࡟

䜘䜚対応予定䛷䛩䚹䠅 

Thorlabs を選

内ネ

穴が

イン

を選



䐡 BSC Con

䛩䚹 

 
ḟ䛻 Config

Rotation St

 
 
 
 
 
 
䐢以ୗ䛾䝎䜲䜰䝻䜾䛛䜙回転䛾㏿ᗘ，加㏿ᗘを設定䛧䝎䜲䜰䝻䜾を閉䛨䛶設定終了䛸䛺䜚ま䛩䚹

C Controller Sta

onfigure Device

ion Stage を選択䛧，ୗ䛾

䐢以ୗ䛾䝎䜲䜰䝻䜾䛛䜙回転䛾㏿ᗘ，加㏿ᗘを設定䛧䝎䜲䜰䝻䜾を閉䛨䛶設定終了䛸䛺䜚ま䛩䚹

 

 

ler Stage/Filter W

Devices を䜽䝸䝑䜽䛧，以ୗ䛾䝎䜲䜰䝻䜾を表示䛧ま䛩䚹表示䛥䜜䛯䜙

を選択䛧，ୗ䛾

䐢以ୗ䛾䝎䜲䜰䝻䜾䛛䜙回転䛾㏿ᗘ，加㏿ᗘを設定䛧䝎䜲䜰䝻䜾を閉䛨䛶設定終了䛸䛺䜚ま䛩䚹

ilter Wheel Type

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

を䜽䝸䝑䜽䛧，以ୗ䛾䝎䜲䜰䝻䜾を表示䛧ま䛩䚹表示䛥䜜䛯䜙

を選択䛧，ୗ䛾 Settings を䜽䝸䝑䜽䛧ま䛩
 
 
 
 
 
 
 
 
 

䐢以ୗ䛾䝎䜲䜰䝻䜾䛛䜙回転䛾㏿ᗘ，加㏿ᗘを設定䛧䝎䜲䜰䝻䜾を閉䛨䛶設定終了䛸䛺䜚ま䛩䚹
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

el Type 䛾䝗䝷䝮䛛䜙

を䜽䝸䝑䜽䛧，以ୗ䛾䝎䜲䜰䝻䜾を表示䛧ま䛩䚹表示䛥䜜䛯䜙

を䜽䝸䝑䜽䛧ま䛩

䐢以ୗ䛾䝎䜲䜰䝻䜾䛛䜙回転䛾㏿ᗘ，加㏿ᗘを設定䛧䝎䜲䜰䝻䜾を閉䛨䛶設定終了䛸䛺䜚ま䛩䚹

䛾䝗䝷䝮䛛䜙 PRM1

を䜽䝸䝑䜽䛧，以ୗ䛾䝎䜲䜰䝻䜾を表示䛧ま䛩䚹表示䛥䜜䛯䜙

を䜽䝸䝑䜽䛧ま䛩䚹 

䐢以ୗ䛾䝎䜲䜰䝻䜾䛛䜙回転䛾㏿ᗘ，加㏿ᗘを設定䛧䝎䜲䜰䝻䜾を閉䛨䛶設定終了䛸䛺䜚ま䛩䚹

RM1Z8 with TD

を䜽䝸䝑䜽䛧，以ୗ䛾䝎䜲䜰䝻䜾を表示䛧ま䛩䚹表示䛥䜜䛯䜙

䐢以ୗ䛾䝎䜲䜰䝻䜾䛛䜙回転䛾㏿ᗘ，加㏿ᗘを設定䛧䝎䜲䜰䝻䜾を閉䛨䛶設定終了䛸䛺䜚ま䛩䚹

ith TDC001 を選択䛧ま

を䜽䝸䝑䜽䛧，以ୗ䛾䝎䜲䜰䝻䜾を表示䛧ま䛩䚹表示䛥䜜䛯䜙 Th

䐢以ୗ䛾䝎䜲䜰䝻䜾䛛䜙回転䛾㏿ᗘ，加㏿ᗘを設定䛧䝎䜲䜰䝻䜾を閉䛨䛶設定終了䛸䛺䜚ま䛩䚹

を選択䛧ま

Thorlabs 

䐢以ୗ䛾䝎䜲䜰䝻䜾䛛䜙回転䛾㏿ᗘ，加㏿ᗘを設定䛧䝎䜲䜰䝻䜾を閉䛨䛶設定終了䛸䛺䜚ま䛩䚹 



䛿䛨䜑䛾一歩䠄

Meta Imag

䝝䞊䝗䜴䜵䜰設定

MetaMorph

Meta Imagi

௒回䛿䚸DO

 

1. DOC-C
䝷䜲䝞を䜲ン䝇䝖䞊䝹䛧䛶コン䝢䝳䞊䝍䛻認識䛥せ䜛必要䛜あ䜚ま䛩䚹

カ䝯䝷䛻付随䛧䛶い䜛䝗䝷䜲䝞

䛶 FlyC
USB3.0
Extens

 

䛿䛨䜑䛾一歩䠄MetaM

 Imaging Series

䝝䞊䝗䜴䜵䜰設定 DO

orph 等 Meta I

Imaging Series 

DOC-Cam 設定䛻䛴い䛶記載䛧ま䛩䚹

Cam を使用䛩䜛Ⅽ䛻䚸

䝷䜲䝞を䜲ン䝇䝖䞊䝹䛧䛶コン䝢䝳䞊䝍䛻認識䛥せ䜛必要䛜あ䜚ま䛩䚹

カ䝯䝷䛻付随䛧䛶い䜛䝗䝷䜲䝞

yCaputure 䜘䜚後䛾数値䛜異䛺䜚ま䛩䠅を起動䛧䛶䝗䝷䜲䝞を䜲ン䝇䝖䞊䝹䛧ま䛩䚹

3.0 接続䛾場合䚸ୗ記䛾様䛻

nsible Host C

 

 

etaMorph 機能紹௓䠅

eries Adminis

DOC-Cam 䛾場合

eta Imaging S

eries Administra

設定䛻䛴い䛶記載䛧ま䛩䚹

を使用䛩䜛Ⅽ䛻䚸

䝷䜲䝞を䜲ン䝇䝖䞊䝹䛧䛶コン䝢䝳䞊䝍䛻認識䛥せ䜛必要䛜あ䜚ま䛩䚹

カ䝯䝷䛻付随䛧䛶い䜛䝗䝷䜲䝞

䜘䜚後䛾数値䛜異䛺䜚ま䛩䠅を起動䛧䛶䝗䝷䜲䝞を䜲ン䝇䝖䞊䝹䛧ま䛩䚹

接続䛾場合䚸ୗ記䛾様䛻

t Controller

 

機能紹௓䠅 

ministrator 䛻䛴い䛶

䛾場合 

 

ing Series 䛷カ䝯䝷や䝣䜱䝹䝍䞊䝏䜵ン䝆䝱䞊䛺䛹を動作䛥せ䜛䛯䜑䛻

inistrator 䛷䝝䞊䝗䜴䜵䜰䛾設定を行う必要䛜あ䜚ま䛩䚹

設定䛻䛴い䛶記載䛧ま䛩䚹

を使用䛩䜛Ⅽ䛻䚸Meta Imag
䝷䜲䝞を䜲ン䝇䝖䞊䝹䛧䛶コン䝢䝳䞊䝍䛻認識䛥せ䜛必要䛜あ䜚ま䛩䚹

カ䝯䝷䛻付随䛧䛶い䜛䝗䝷䜲䝞 FlyCaptur
䜘䜚後䛾数値䛜異䛺䜚ま䛩䠅を起動䛧䛶䝗䝷䜲䝞を䜲ン䝇䝖䞊䝹䛧ま䛩䚹

接続䛾場合䚸ୗ記䛾様䛻 Poin
をいう䜒䛾䛜表示䛥䜜ま䛩䚹

䛻䛴い䛶(5) 

䛷カ䝯䝷や䝣䜱䝹䝍䞊䝏䜵ン䝆䝱䞊䛺䛹を動作䛥せ䜛䛯䜑䛻

䝝䞊䝗䜴䜵䜰䛾設定を行う必要䛜あ䜚ま䛩䚹

設定䛻䛴い䛶記載䛧ま䛩䚹 

aging Series
䝷䜲䝞を䜲ン䝇䝖䞊䝹䛧䛶コン䝢䝳䞊䝍䛻認識䛥せ䜛必要䛜あ䜚ま䛩䚹

ture2.7.3.11_
䜘䜚後䛾数値䛜異䛺䜚ま䛩䠅を起動䛧䛶䝗䝷䜲䝞を䜲ン䝇䝖䞊䝹䛧ま䛩䚹

int Grey Bus
をいう䜒䛾䛜表示䛥䜜ま䛩䚹

 

 

䛷カ䝯䝷や䝣䜱䝹䝍䞊䝏䜵ン䝆䝱䞊䛺䛹を動作䛥せ䜛䛯䜑䛻

䝝䞊䝗䜴䜵䜰䛾設定を行う必要䛜あ䜚ま䛩䚹

ies Administr
䝷䜲䝞を䜲ン䝇䝖䞊䝹䛧䛶コン䝢䝳䞊䝍䛻認識䛥せ䜛必要䛜あ䜚ま䛩䚹

11_x64.exe䠄䝞䞊䝆䝵ンや

䜘䜚後䛾数値䛜異䛺䜚ま䛩䠅を起動䛧䛶䝗䝷䜲䝞を䜲ン䝇䝖䞊䝹䛧ま䛩䚹

us Host  Co
をいう䜒䛾䛜表示䛥䜜ま䛩䚹 

䛷カ䝯䝷や䝣䜱䝹䝍䞊䝏䜵ン䝆䝱䞊䛺䛹を動作䛥せ䜛䛯䜑䛻

䝝䞊䝗䜴䜵䜰䛾設定を行う必要䛜あ䜚ま䛩䚹

istrator 䛷設定を行う前䛻䚸カ䝯䝷䝗

䝷䜲䝞を䜲ン䝇䝖䞊䝹䛧䛶コン䝢䝳䞊䝍䛻認識䛥せ䜛必要䛜あ䜚ま䛩䚹 
䠄䝞䞊䝆䝵ンや

䜘䜚後䛾数値䛜異䛺䜚ま䛩䠅を起動䛧䛶䝗䝷䜲䝞を䜲ン䝇䝖䞊䝹䛧ま䛩䚹

ontroller, Re

䛷カ䝯䝷や䝣䜱䝹䝍䞊䝏䜵ン䝆䝱䞊䛺䛹を動作䛥せ䜛䛯䜑䛻

䝝䞊䝗䜴䜵䜰䛾設定を行う必要䛜あ䜚ま䛩䚹 

䛷設定を行う前䛻䚸カ䝯䝷䝗

䠄䝞䞊䝆䝵ンや OS 䛾䝡䝑䝖䛻䜘䛳

䜘䜚後䛾数値䛜異䛺䜚ま䛩䠅を起動䛧䛶䝗䝷䜲䝞を䜲ン䝇䝖䞊䝹䛧ま䛩䚹

 Renesas US

 

䛷カ䝯䝷や䝣䜱䝹䝍䞊䝏䜵ン䝆䝱䞊䛺䛹を動作䛥せ䜛䛯䜑䛻

䛷設定を行う前䛻䚸カ䝯䝷䝗

䛾䝡䝑䝖䛻䜘䛳

䜘䜚後䛾数値䛜異䛺䜚ま䛩䠅を起動䛧䛶䝗䝷䜲䝞を䜲ン䝇䝖䞊䝹䛧ま䛩䚹 
USB 3 

 

䛷カ䝯䝷や䝣䜱䝹䝍䞊䝏䜵ン䝆䝱䞊䛺䛹を動作䛥せ䜛䛯䜑䛻 

䛷設定を行う前䛻䚸カ䝯䝷䝗



2. Config

3. Configu

4. Availab

5. Config
ୗ記䛾様䛻表示䛥䜜ま䛧䛯䜙䚸

OK を䜽䝸䝑䜽䛧

※表示䛥䜜ま䛩䚸

figure Hardw

figure Hardw

lable Drivers

figure を䜽䝸䝑䜽䛧ま䛩

ୗ記䛾様䛻表示䛥䜜ま䛧䛯䜙䚸

を䜽䝸䝑䜽䛧䛶䚸

※表示䛥䜜ま䛩䚸C

 

 

dware を䜽䝸䝑䜽䛧ま䛩

ware 䝎䜲䜰䝻䜾䛷

rs 䛾 DOC-C

を䜽䝸䝑䜽䛧ま䛩䛸䚸詳細設定䛜表示䛥䜜ま䛩䚹

ୗ記䛾様䛻表示䛥䜜ま䛧䛯䜙䚸

䛶䚸Configure
Camera ྡ䚸䝞䞊䝆䝵ン等䛿䚸使用䛩䜛カ䝯䝷䝰䝕䝹䛻䜘䛳䛶異䛺䜚ま䛩䚹

を䜽䝸䝑䜽䛧ま䛩

䝎䜲䜰䝻䜾䛷䚸Co

Cam を選択䛧䛶䚸

䛸䚸詳細設定䛜表示䛥䜜ま䛩䚹

ୗ記䛾様䛻表示䛥䜜ま䛧䛯䜙䚸Meta Ima
ure Hardware
ྡ䚸䝞䞊䝆䝵ン等䛿䚸使用䛩䜛カ䝯䝷䝰䝕䝹䛻䜘䛳䛶異䛺䜚ま䛩䚹

を䜽䝸䝑䜽䛧ま䛩䚹 

onfigure A

 

を選択䛧䛶䚸Add

 

䛸䚸詳細設定䛜表示䛥䜜ま䛩䚹

Imaging Serie
are 䛻戻䜚ま䛩䚹

ྡ䚸䝞䞊䝆䝵ン等䛿䚸使用䛩䜛カ䝯䝷䝰䝕䝹䛻䜘䛳䛶異䛺䜚ま䛩䚹

  

 Acquisition

dd>>を䜽䝸䝑䜽䛧ま䛩䚹

䛸䚸詳細設定䛜表示䛥䜜ま䛩䚹 
eries 䛜カ䝯䝷を

䛻戻䜚ま䛩䚹 
ྡ䚸䝞䞊䝆䝵ン等䛿䚸使用䛩䜛カ䝯䝷䝰䝕䝹䛻䜘䛳䛶異䛺䜚ま䛩䚹

on を䜽䝸䝑䜽䛧ま䛩䚹

を䜽䝸䝑䜽䛧ま䛩䚹 

カ䝯䝷を正常䛻認識䛧䛶いま䛩䛾䛷䚹

ྡ䚸䝞䞊䝆䝵ン等䛿䚸使用䛩䜛カ䝯䝷䝰䝕䝹䛻䜘䛳䛶異䛺䜚ま䛩䚹

を䜽䝸䝑䜽䛧ま䛩䚹 

 

正常䛻認識䛧䛶いま䛩䛾䛷䚹

ྡ䚸䝞䞊䝆䝵ン等䛿䚸使用䛩䜛カ䝯䝷䝰䝕䝹䛻䜘䛳䛶異䛺䜚ま䛩䚹

 

正常䛻認識䛧䛶いま䛩䛾䛷䚹

ྡ䚸䝞䞊䝆䝵ン等䛿䚸使用䛩䜛カ䝯䝷䝰䝕䝹䛻䜘䛳䛶異䛺䜚ま䛩䚹 

 



※Defec
素子䛾ᗙ標を入力䛧䛶使用䛧ま䛩䚹

6. OK を 3
䛩䚹 
MetaM
Acquire
通常䝰䝜䜽䝻カ䝯䝷䛾場合䚸

※カ䝯䝷䝰䝕䝹䛻䜘䛳䛶表示䛜異䛺䜛場合䛜あ䜚ま䛩䚹
 

ect Correctio
素子䛾ᗙ標を入力䛧䛶使用䛧ま䛩䚹

3 回䜽䝸䝑䜽䛧䛶䚸

Morph 等を起動䛧䛶䚸

ire 䝯ニ䝳䞊䚸

通常䝰䝜䜽䝻カ䝯䝷䛾場合䚸

※カ䝯䝷䝰䝕䝹䛻䜘䛳䛶表示䛜異䛺䜛場合䛜あ䜚ま䛩䚹

 

 

tion 䛿カ䝯䝷使用後䛻素子Ḟ損等䛜あ䛳䛯場合䛻処理を行う機能䛷䛩䚹Ḟ損

素子䛾ᗙ標を入力䛧䛶使用䛧ま䛩䚹

回䜽䝸䝑䜽䛧䛶䚸Meta

等を起動䛧䛶䚸画像取得を行いま䛩䚹

䝯ニ䝳䞊䚸Acquire 䝎䜲䜰䝻䜾䛾

通常䝰䝜䜽䝻カ䝯䝷䛾場合䚸B

※カ䝯䝷䝰䝕䝹䛻䜘䛳䛶表示䛜異䛺䜛場合䛜あ䜚ま䛩䚹

カ䝯䝷使用後䛻素子Ḟ損等䛜あ䛳䛯場合䛻処理を行う機能䛷䛩䚹Ḟ損

素子䛾ᗙ標を入力䛧䛶使用䛧ま䛩䚹 

eta Imaging A

画像取得を行いま䛩䚹

䝎䜲䜰䝻䜾䛾

Bit Depth を

※カ䝯䝷䝰䝕䝹䛻䜘䛳䛶表示䛜異䛺䜛場合䛜あ䜚ま䛩䚹

 

カ䝯䝷使用後䛻素子Ḟ損等䛜あ䛳䛯場合䛻処理を行う機能䛷䛩䚹Ḟ損

g Administra

画像取得を行いま䛩䚹

䝎䜲䜰䝻䜾䛾 Special 䝍䝤䛿ୗ記䛾䜘う䛻䛺䜚ま䛩䚹

を 16bit Mon

※カ䝯䝷䝰䝕䝹䛻䜘䛳䛶表示䛜異䛺䜛場合䛜あ䜚ま䛩䚹

カ䝯䝷使用後䛻素子Ḟ損等䛜あ䛳䛯場合䛻処理を行う機能䛷䛩䚹Ḟ損

trator を終了䛧䛶䝝䞊䝗䜴䜵䜰設定䛿完了䛷

画像取得を行いま䛩䚹 
䝍䝤䛿ୗ記䛾䜘う䛻䛺䜚ま䛩䚹

onochrome

 

※カ䝯䝷䝰䝕䝹䛻䜘䛳䛶表示䛜異䛺䜛場合䛜あ䜚ま䛩䚹 

カ䝯䝷使用後䛻素子Ḟ損等䛜あ䛳䛯場合䛻処理を行う機能䛷䛩䚹Ḟ損

を終了䛧䛶䝝䞊䝗䜴䜵䜰設定䛿完了䛷

䝍䝤䛿ୗ記䛾䜘う䛻䛺䜚ま䛩䚹

䛷行いま䛩䚹

カ䝯䝷使用後䛻素子Ḟ損等䛜あ䛳䛯場合䛻処理を行う機能䛷䛩䚹Ḟ損

を終了䛧䛶䝝䞊䝗䜴䜵䜰設定䛿完了䛷

䝍䝤䛿ୗ記䛾䜘う䛻䛺䜚ま䛩䚹 
䛷行いま䛩䚹 

カ䝯䝷使用後䛻素子Ḟ損等䛜あ䛳䛯場合䛻処理を行う機能䛷䛩䚹Ḟ損

を終了䛧䛶䝝䞊䝗䜴䜵䜰設定䛿完了䛷

以 ୖ  


