
Imag

掲載内

営業情

 Oly

 Bo

 Lum

 An

技術・サ

 Tho

 Q I

はじめの

 Re

 

ing Te

内容  

報 

ympus SZ

realis アッ

mencor S

dor iXon U

サポート情報

orlabs 社製

maging 社

の一歩（Me

gion Meas

 

 

eam 

ZX16 実体顕

ップグレード

OLA-SMⅡ

Ultra の新価

報 

製高速フィル

社 2 カメラ使

etaMorph 機

surements

顕微鏡用 Z

について 

Ⅱ/ SOLA-S

価格につい

ルターホイー

使用時の注意

機能紹介）

s (1) 

モータにつ

SEⅡのオプ

いて 

ール FW10

意点につい

ついて 

プションにつ

03 制御につ

いて 

ついて 

ついて 

 



営業情

Olymp

SZX16

ASI 社 

 

LEP 社

 
 

報 

pus SZX16

対応 Z モー

MFC-2000

社 MAC6000

 

 

6 実体顕微鏡

ータを 2 種類

0（定価 90 万

0/ENR0737

 

鏡用 Z モー

類ご紹介し

万円～） 

7（定価 107

ータについて

します 

7 万円～）

て 

 

  

 クロー

 LCD

 “Zer

 フット

 ビデ

別途

 ズー

 フィ

な

ーズドループ D

D による位置表

o” “Home”スイ

トスイッチによる

デオカメ ラによ

途ビデオカメラ等

ーム機能対応可

ィルターホイール

ど機能拡張が可

DC サーボ制御

表示 

イッチによる参照

る昇降対応（定

よるオートフォ

等が必要 

可能（定価１７０，

ル、シャッター、

可能 

御 

照位置保持機能

価１００，０００－

ォーカ ス機 能拡

０００－） 

、XY ステージ

能 

－） 

拡張



Brealis

横河電機

励起レー

可能にな

 

s アップグレ

機製 CSU
ーザユニッ

なります 詳

 

 

レードについ

シリーズ共

ットも推奨タ

詳細は当社

 

いて 

共焦点スキャ

タイプを併用

社担当営業ま

ャナヘッドで

用することで

までお問い合

で使用してい

でレーザ照

合わせくださ

 

いる光学部品

射ムラを劇

さい 

品をチューン

劇的に改善

ンナップし、

することが

 

 

 
が 



 

 

Lumencor SOLA-SMⅡ/ SOLA-SEⅡのオプションについて 

SOLA-SMⅡ / SOLA-SEⅡ白色 LED 光源は DAPI の観察にも対応していますが、ピーク波長

は 390nm を標準としていましたが、このたびユーザ様からのご要望が多かった 365nm にも

対応できるようオプション設定を設けました 

なお、金額の変更はありませんが、手配時のみ指定が可能ですので注意ください 

SOLA-SMⅡ 365 ： 90-10123 定価 700,000-（税別）  

SOLA-SEⅡ 365 ： 90-10124 定価 1,080,000-（税別） 

 

Andor iXon Ultra シリーズの新価格について 

iXon Ultra 888 のリリースに伴い価格を次のように設定しました 

DU-888U3-CS0-#BV 定価 6,000,000-（税別） 

 1024 x 1024, 30MHz, -95℃@10MHz, -75℃@30MHz, USB3.0 

DU-897U-CS0-#BV 定価 5,300,000- （税別） 

 512 x 512, 17MHz, -100℃, USB2.0 
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